Polohové spinace LS-Titan®
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LS-Titan® - variabilni konstrukce
a rychla instalace

Elektronicky polohovy spinac s moznosti nastaveni
spinaci polohy

Kovové nebo plastové provedeni

Nova fada polohovych spinacd vynika snadnou instalaci

a vysokou variabilitou. Rlzna provedeni skiinék

a vyménnych hlavic, moznost instalace pfistroji v rizném
provedeni a v rizném prostredi nabizi Sirokou
pouzitelnost. Pfistroje jsou k dispozici v kovovém nebo
plastovém provedeni. Modularni systém vyménnych hlavic
umoznuje rychlou vyménu a nastaveni po 90°, pfi¢emz
hlavice jsou pripevnény ke skfirice bajonetovym spojem.
Dalsi vyhodou je pfipojeni pomoci pruznych svorek, které
jsou vhodné i do prostredi s vibracemi. Montaz
pfipojovacich vodicu je velmi jednoducha a rychla.

Novinkou v polohovém spindni je elektronické provedeni
polohovych spinacl, které umoznuje kdykoliv snadno

a rychle nastavit polohu spinani bez nutnosti
mechanického prestavovani.

Celosvétové pouziti polohovych spinacu je zaruceno
spInénim mezinarodné platnych pfedpistd a norem véetné
UL/CSA (americké a kanadské standardy).

Tyto pfistroje jsou vhodné pro pouziti v bezpecnostnich
aplikacich navrzenych pro ochranu osob a procesu.
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Elektronické provedeni polohovych spina¢ LSE-Titan®

U polohovych spinacu LSE Ize spinaci polohu libovolné
nastavovat. Dva rychlé PNP tranzistorové vystupy umoznuji
rychlé spinaci frekvence. Vystupy jsou chranény proti
pretizeni i zkratu. Vnitini obvody zajistuji rychlé a presné
prepnuti ve viech nastavenych polohach. Skutecny
pracovni bod lze nastavit v rozsahu mezi 0,5 mm az

5,5 mm (z vyroby pfednastaveno na 3 mm)

Nastaveni nové spinaci polohy je velmi jednoduché.
Nejprve je nutné nastavit zdvihatko do ,nové” spinaci
polohy a poté stisknout tlacitko ,set”- potvrzeni nejméné
na 1 sekundu. LED dioda zacne rychle blikat coz znaci, ze
nova poloha byla uloZena. Pocet nastaveni neni omezen.
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Ovladaci hlavice s adaptérem

Dalsim rozsifenim moznosti fady LS-Titan je moznost
kombinace s ovladacimi pfistroji RMQ-Titan (primér
montazniho otvoru 22 mm). Timto zpUsobem Ize ovladaci
prvky umistit kamkoliv na stroj ¢i zafizeni podle moznosti
nebo podle nafizeni bezpec¢nostnich norem. Dosahne se
tak i vysokého stupné kryti - IP 66.
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77 RMQ-Titan" a LS-Titan"
ff nové kombinace

pro Vase reseni

=

Vymeénné hlavice mohou byt
rychle nastaveny a zajistény
bajonetovym spojem ve Ctyrech
smérech (4 x 90°).
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Polohové spinace
LS-..., LSM-..., LSE-..
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Obecné

Normy a predpisy

CSN EN 60947 CSN EN 60947, CSN EN 61000-4

Klimaticka odolnost

vlhké teplo konstantni dle CSN 60068-2-3

vlhké teplo cyklické dle CSN 60068-2-30

Teplota okoli °C -25/+70 -25/+70 -25/+70 -25/+70
Montazni poloha libovolna libovolna libovolna libovolna
Stupen kryti IP66 IP66 IP66 IP66
Priiez pfipojovaného vodice do svorek Cage Clamp
plny vodic¢ mm? 1x(0,5-2,5) 1x(0,5-2,5) 1x(0,5-2,5) 1%x(0,5-2,5)
jemné lanény vodi¢ mm? 1x(0,5-1,5) 1x(0,5-1,5) 1x(0,5-1,5) 1x(0,5-1,5)
Napajeni
Jmenovité napéti Uo VDC = 12-30 24 (-15%/+20%) 24 (-15%/+20%)
Jmenovity pracovni proud
12V | mA - 15 - -
24V | mA = 18 28 - 45 24
30V | mA - 19 - -
Kontakty / spinaci schopnost
Jmenovité impulzni vydrzné Uy, VAC 4000 - - -
napéti
Jmenovité izolatni napéti U; v 400 = = =
Kategorie prepéti / /3 /3 13 13
stuperi zneCisténi
Jmenovity pracovni proud
AC-15 24V lo A 6 - - —
230V /240V le A 6 - - -
400V / 415V lo A 4 - - -
DC-13 24V lo A 10 0,2 = =
110V lo A 1 - - -
220V lo A 0,5 = = =
Analogovy vystup Q1
Vystupni napéti V DC — — — 0-10
Vystupni proud mA — — 4-20 —
Rozliseni dilkd - - 100 100
Pfesnost rozliseni dilka = = <1 <1
ZatéZovaci impedance Q - - < 400 > 1000
Digitalni signalizacni vystup Q2
Normalni provoz v - - ca Uy ca U,
mA - - <200 <200
Chybova signalizace v = = 0 0
Spolehlivost ovladaciho obvodu
pii 24V DC/5 mA He Cetnost <107, <1 chyba - - -
chyb na 107 operaci
pii 5V DC/ 1 mA He Cetnost <106, <1 chyba - - -
chyb na 5x10° operaci
Sitovy kmitocet Hz max. 400 - - -
Jigténi proti zkratu (CSN EN 60947-5-1)
Jistic typ PKZMO0-10 - - -
PL7-B6/1
Maximalni pojistka A gG/gL 10 - - -
Ochrana proti zkratu (CSN 60947-5-1)
max. pojistka A gG/gL 6 = = -
Mechanické vlastnosti
Zivotnost
normalni kontakt operaci  x 100 3 - - -
mzikovy kontakt operaci  x 106 3 3 (elektronicky) - -
Razova odolnost (palsinus 20ms)
normalni kontakt g 25 - - -
mzikovy kontakt g 2 = = =
Zakladni jednotka g - 30 30 30
Spinaci frekvence cykld/h. <6000 <3000 <3000 <3000
Spinaci bod 0,5-5,5mm,
nastavitelné
Hystereze mm - 0,4 0,4 0,4
Rozlideni mm — 0,04 0,06 0,06
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